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Kategorie | Jméno Funkce
1 Tabulka vybéru produktu
RUN/STOP V rezimu ovladani pomoci klavesnice, Fizeni chodu a zastaveni Lze jej pouZit
Model Jmenovity vykon (kW) Vstupni napéti Jmenovity vystup pro resetovani poruchy v pfipadé alarmu poruchového rezimu
Rozsah proud(A)
EP PRO 0,75 0,75 4 Otoény Rychlost
EP PRO 1,5 15 AC 220V+15% 7 ovlada¢ Sefizovani Lze pouZit pro rychlost(frekvence) upravovani
Potenciometr
EP PRO 2,2 22 9.6
EP PRO 400 0.75 0.75 25 5 Obsluha terminalu
EP PRO 400 1,5 15 3.8 Meen 0.75-2.2kW
L1 —,
EP PRO 400 2,2 22 5.1
AC 380V+15% Input 12— Output
EP PRO 400 4,0 4 9 s
EP PRO 400 5,5 55 13
EP PRO 400 7,5 75 17
e e o O 24V (150mA)
2 Tabulka technickych specifikaci RC
- FWD (Default) O b1 Relay Output
Vstupni frekvence P
rozsah 50/60Hz, rozsah kolisani+5% 2
Vystupni napéti REV(Default) O D2
AC 0 ~ vstupni napéti
rozsah pninap Error Reset (Default) O P13
Vystupni frekvence
royzsahp 0~1000 Hz Multi-St.age Command & pa Analog Output
Terminal 1 (Default) A0 O 0-10V
ReZim ovladani V/F o) G
Pretizeni . . ] . Analog Input RJ45 RS485
kapacita 150% jmenovity proud 60s, 180% jmenovity proud 1s 0-10V/4-20mA S ar ‘ a1 Communication Network Port
Stupeh Set by F5.23 TIorrnT L s+
ochrana 1P20 Default: 0-10V [ oig
S Normalni pouziti pod 1000 m, snizeni o 1 % na kazdych 100 m prevySeni
” 1000 m, az 3000 m
Okolni MCCB 4kW and Above Output
teplota - 10°C~+50°C (okolni teplota je 40°C~50°C, pouZijte prosim sniZeni) L1 | OR
vlhkost Méng nez 95% RH, z4dna koagulace vodnich kapek Input L/ Os
provepat Mén& nez 5,9 m/s2 (0,6 g) L = —Or
Skladovani
teplota -25 °C~60°C O e
3 konstrukéni rozméry (mm;
y (mm) O 24V (150mA)
Rozméry tvaru Instal?ce Offznuti FWD (Default) O bIl
Rozméry uts
Model Relay
DI2
H w D H1 W1 d REV (Default) 7 output
EP PRO 0,75 Error Reset (Default) (O DI3
EPPRO 1,5 Multi-Stage command O D Qlizlg,g output
terminal 1 (Default) i
EP PRO 2,2 COM internally orminal
142 72 116 130 59 5 connected with GND
EP PRO 400 0,75 e s (o Commun
Analog input ications
EP PRO 400 1,5 0-10V/4-20mA O Al RJ45
EP PRO 400 2,2 Set by F5.23 L| 3 RS485port
Default: 0-10V oy R S
EP PRO 400 4,0 196 95 132 179 79 5.5 25~
EP PRO 400 5,5
225 115 154 208 99 5.5
EP PRO 400 7,5
Terminal Jméno Popis
© 000 RST Privodni svorky Pripojeno ke vstupnimu napajeni
uvw Vystupni svorky PFipojte motor
H @ Zemnéni PFipojeno k zemi
10V/GND Napéjeni 10V Maximalni vystupni proud: 20mA
24V/COM Napéjeni 24V Maximalni vystupni proud: 150mA
4 Ovladani klavesnice AI/GND Analogovg vstup \;;t:f: DC OV =10V nebo 0-20mA, ovlddani parametru
Kategorie | Jméno Funkce AO/GND Analogowy wstup 0-10V
RUN: on/run, off/stop DI1/DI2 o L
LED DALKOVE: ovlddani zapnuti/svorky, vypnuti/ovladani pomoci DI3/DI4 Digitalni vstup Vstup externiho digitalniho signalu
Ukazatele kontrolky klavesnice, ovladani blesku/komunikace
FWD/REV: On/Forward, Off/Reverse, Flash/Reverse ALARM: RA/RB/RC Reléovy vystup RA/RC je normalné otevFeno, RA/RB je normélné zavieno
blikajici/chybny, vypnuty/normalni
S+/S- S+: kladna svorka diferencialniho signélu,
PRG Vstup do menu nebo vystup RS485 S-: zaporna svorka diferencialniho signalu
ORL Postupné zadejte parametry. uloZit Gpravy parametrt Port RI45 sdé&leni Jak je znazornéno na obrazku vy3e; 1 noha je pfipojena
k S+ a 2 nohy jsou pfipojeny k S-
AN Zvyste parametr nebo jeho hodnotu
5 6 Tabulka funk&nich parametri skupiny F
Tlagitko ]
v Snizeni parametru nebo jeho hodnoty O - Oznatuje, ze hodnotu nastaveni tohoto parametru lze zménit, kdyZ je ménic v zastaveném
. L, N I nebo béZicim stavu;
Béhem nastavovani parametrd vyberte modifikacni bit
>> parametru Béhem sledovani stop/run Ize parametry zobrazeni @ - Indikuje, Ze hodnotu nastaveni tohoto parametru nelze zménit, kdyZ je ménic¢
cyklicky volit spudtén; méni¢ je nutné uvést tlagitkem START/STOP do stavu STOP

© -0Oznatuje, Ze hodnota tohoto parametru je skute¢nou hodnotou zaznamu a nemtize byt zménéna
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Kéd Jméno Rozsah Vychozi Funkce BERAN Kéd Jméno Rozsah Vychozi Funkce BERAN
0zsa 0zsa
Adresa Adresa
0: VychoziParametr Macro 6:Makro cas1 nastaveni
mechanické aplikace pruZin 8: Makro 0: Zadné akce
F0,00 ::":ysmvy dFevoobrabéci stroje 9: Makro 0 ° 0000 1: Obnovte tovarni hodnotu (neobnovuijte
akro aplikace lisu na dlazdice F0,20 51aizfarlri]zeat£e p“me‘v’y mf’tUr”) » 0 Y 0014
10-12: Vlastni makro GY 2: Vymaite zaznam o selhani
3: Obnoveni tovarni hodnoty (obnoveni
) ) 0: Ovladani pomoci klavesnice parametnﬂ motoru)
ovladaci e - —
F0,01 Kanal 1: Ovladani terminalem 0 [ 0001 Kod fu‘nkce 0: Lze upravit 1:
2: Rizeni komunikaci R5485 F0.21 upravuje ; 0 o 0015
— - - - vlastnosti Nelze upravit
0: Cislo klavesnice dané frekvence
F0,08 Akcelerace a 0: 1sec
omaleni .
1: potenciometr klavesnice F0,23 P ! 1:0,1s 2 [ ] 0017
o easous ednotia 2:001s
Frekvence 3: Vyhrazeno /;kcelerace 0: Maximalni frekvence F0.10 1:
F0,03 Zdroj X 4: Terminal UP/DW 1 [ ] 0003 FO,24 zpomaleni Nastavte frekvenci 0 o 0018
volba S:vyhrazeno casowyodkaz | . 1004,
frekvence
6: Vicestupiovy pfikaz rychlosti Jednotky: ovIadani start-stop
7: Dané programové fizeni (PLC) Svorka 8: 0: Ventilator stale béZi po zapnuti
. P ménice
Dané PID fizeni
9: komunikace R5485 Aé}loﬂnr%guﬁg\%% s teplotou a otécky
Pomocny
frekvence F0,25 Oviadaniventiatoru 2: regulace otacek je zavisla na 01 O 0019
F0,04 ; Stejné jako F0,03 0 [ ] 0004 teploté
zdroj Y )
Vybér Desnky.. Aktivace funkce regulace
rychlosti
VybérY
owpnuto
rozsah . P " ;
. 0: Relativni k maximalni frekvenci 1: Zapnuto
omocn!
F0,05 f o v F0.10 0 O 0005 glswtei . 1:1 desetiny
rekvence 1: Ve vztahu ke zdroji frekvence X F0,26 esetinna carka . . 2 L] 001A
zdroj béhem 22 setiny
superpozice
Y rozsah LED bity: startovaci rezim
pomocny 0: Spusti se po¢atecni frekvenci
F0,06 frekvence 0%~1509% 100 % o 0006 1: Nejprve stejnosmérna brzda a poté zaénéte od
zdroj v pocatecni frekvence
superpozice s 2: Zatnéte po sledovani rychlosti a
tart-u i smé
LED bity: Vybé&r zdroje frekvence 0: F1,00 provozﬁi resim posouzeni smeru 0 [ ] 0100
Primérni zdroj frekvence Lfl’)j O'bitﬂ: smér sledovani rychlosti
otaceni
1: Vysledek hlavnich a pomocnych < .
operaci 0: Jedna ve sméru vypnuti 1: Jedna ve
2: Prepinani mezi hlavnim a pomocnym Smeru spousteni
3: Pfepinani mezi hlavnim zdrojem 2: Automatické vyhledavani
Kombinace frekvence a vysledkem operace
hlavni rezim - PFepnd i 4
4: PFepnéte zdroj pomocné frekvence -
F0,07 0 O 0007 Sledovant rychlosti
a pomocné avysledek operace F1.02 tas 0,01~60,00 s 050s O 0102
kanaly LED 10 bit{i: Vybér kombinovaného rezimu F1.03 :;Ef;:" e 0,00~60,00 Hz 0,00 Hz @) 0103
0: Primarni + Pomocny
DBob iStéci
1: Primarni - pomocné F1.04 frekvence 0,0~50,0's 00s [ ] 0104
2: MAX {primarni, pomocné} 3: —
Brzdny proud -
MIN {primarni, pomocné} 4: F1.05 pred spusténim 0.0~1300% 0.0% et 0105
hlavni x pomocné F1.06 Er"ezas:::iil 0,0~60,0s 00s ) 0106
Klavesnice pimk
F0,08 nastaveni 0,00~F0,10 50,00 Hz O 0008 F1.07 Akcelel;acslb a 0: Primka 0 o 0107
frekvence zpomaent 1: S-kfivka
Otaceni 0: dopfedu 1: dozadu S-kFivka
F0,09 smér 2: 2akaz zp&tného chodu 0 0 0009 F1.08 o orace 20,0 %~100,0 % 50,0 % ° 0108
dno
Maximéini Skfivka
Fo.10 wstupni frekvence | 000~32000Hz 50,00 Hz L 000A F1.09 Tromaleni 20,0 %~1000% 500% ) 0109
0: Horni ¢islo frekvence je dano oot
10 Al F1.10 Vypnuti 0: Zpomaleni se zastavi 0 o 010A
Horni hranice 2 Vyhrazeno i rezimu 1: Bezplatné vypnuti
vstup 3: Vyhrazeno Zastavte DC
FO,11 frekvence 4: Vyhrazeno 0 [ ] 000B F1.11 start brzdéni 0,00~F0,10 0,00 Hz @] 0108
) frekvence
5: Zadand komunikace RS485 6: Odstavka DC
Rezervovano F1.12 brzdéni tekani | 0,0~1000s 00s @] 010D
cas
7: Uvedeny potenciometr klavesnice -
Vypnuti DC -
— | - | F1.13 grjdnyfr%id 0,0~150,0 % 00% O 010C
Dolni mezni frekvence ~ Maximalni vystupni stavka
Fo,12 frekvence frekvence F0.10 50,00 Hz o 000C F1.14 brzdéni 0,0~100,0s 00s O 010E
digitalni nastaveni trvani
Dolni hrani Brzda ~
F0,14 f:;:"/e;i"e'ce 0,00~Horni mezni frekvenceFo, 12 0,00 Hz 0 000E F1.15 it wyusit 09%~100 % 100% o 010F
Energie
i : chi dolni hranici frek: T
Chovénine. 0: chod na dolnf hranici rekvence F1.16 Zp%tr?b,‘?’ . 115,0%~140,0 % 125% ® 0110
F0,15 1: Stop 0 O 000F rzdny ucinel
4 frekvence napéti
2: Provoz pfi nulové rychlosti Rychlost nula 0,0~6000,0 s
Nosna Model F1.17 pridring moment PFi nastaveni na 6000,0s se zachova 0 L] 0111
F0.16 rekvence 0,5~16,0 kHz rostvent [ ) 0010 cas bez Easového omezeni
— " F118 Ryfh\osfnu\a 0,0~150,0 % Modely PY 0112
Jednomistné: vyb&r rezimu PWM pfidring moment nastavent
0: PZV; Rotacni
F1.19 rychlostni traté 0-100,00 % 10,00 % O 0A1C
segmenty 1:7; aktualni zisk
LED desetibitova: Nosné frekvence souvisi s Stedovant rychiost
vystupni frekvenci F1,20 Jiskat 0-100,00 % 5,00 % O 0A1D
Nosi¢ PWM 0: Nezavislé na vystupni frekvenci 1: Rotaen(
F0.17 vina Souvisi s vystupni frekvenci LED 100 1010 [ 0011 F1.21 rychlostni traté 10-200 % 60 % O 0A1E
d charakteristicky proudu
vybér bitl: ndhodna hloubka PWM 0:
Sepnuto 0: Asynchronni motor (AM)
1-8: Zapnout, upravit hloubku kilobitd LED: F2,00 Typ motoru " Syn(:‘m(nljr\;cm permeneni 0 [ ] 0200
2 magnetem
MozZnost pfemodulovani 0: Vypnuto . . .
2: Jednofazovy asynchronni motor
(podporuje pouze Fizeni VF)
1:Zapnout F2.01 Vkon motoru 0,4~400,0 kW Model ° 0201
. ! ! nastaveni
Akcelerace . Model o Model
F0,18 Eas1 0,01~650,00 s nastavent O 0012 F2.02 napéti motoru 0~440V Sastavent [ ] 0202
F0,19 Zpomaleni 0,01~650,00 s Model O 0013 F2.03 Jmenovity proud motoru 0,1~2000,0A Model 0203
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2 BERAN 2 BERAN
meno Rozsah 'ychozi unkce Ad meno Rozsah 'ychozi unkce Ad
Kaéd 6 Vychozi Funk Kaéd 6 Vychozi Funk
resa resa
proud nastaveni 45: Uzivatelem definovana porucha 2
2 frekvence Model 47: Nouzové zastaveni
F2.04 eor 0,01~Maximalni frekvence oo [ J 0204 49: Zpomaleni DC brzdén 50:
Doba béhu je vymazéna
Model
Jmenovité otatky motoru ~ Ceermi
F2.05 menovité otacky motor 0~65 000 ot./min nastavent [ ] 0205 F5.15 :s:ufp‘:n tvervmmél 0,000~1000s 00105 e} 050F
— oba filtrovani
£2.06 i’)‘;"‘)’;;‘“c‘m"” 0,001~65 000 M?de" ° 0206 0: Dvouvodiéovy systém 1
nastaveni g
Te:’Tﬁl’naI 1: Dvouvodicovy systém 2 0 ° 0510
Rotor motoru Model F5.16 ovlada
F2.07 odpor 0,001~65 000 nastaveni o 0207 provozni rezim 2: Trivodicovy systém 1 3:
Stator motoru Trivodicovy systém 2
F2.08 a rotor 0,1~6500,0 mH Model ® 0208
N - nastaveni UP/DW
indukénost ovlada
Stator motoru mira o 0511
0,01~655,35 Hz/s 0,50 Hz/s
£2.00 a rotor 0,1~6500,0 mH Model ° 0209 F5.17 frekvence
vzdjemné nastaveni 2vysita
;Cldukinost — pokles
otor Model P
F2.10 proud naprézdno 0,1~650,0A nastavent [ ] 020A F5.18 Spodni limit AI1 0,00 V~F5.20 0,00V O 0512
Nautte se 0: Zadna akce i‘j\oﬁm hranice
F2.11 \r{ny:tz: z 1: Rotaéni samouéeni 2: 0 [ ] 020B F5.19 odpovida -100,0 %~ +100,0 % 0,00 % ) 0513
s - nastaveni
parametry Statické samouceni
F5.20 Horni limit ATl F5.18~+10,00 V 10,00V O 0514
F2.12 G/P modely ?j éttmj, ttyp“ g' 0 o 020C Svriek AlT
sotroj typu F5.21 mitje nasaven -100,0 %~ +100,0 % 100,00 % O 0515
Jednofazové podle toho
213 ‘ransg’;fh'o”"' 10-200 % 80 % ) 020D F5.22 Cas filtru A1 0,00-10,00 s 0.10 sekund @] 0516
P 0: 0-10V
zlomovy pomér 1t 420 mA
Jedn(;fazo;/e F5.23 Al vstup 2:0-20 MA 0 @) 0517
F2.14 proud motoru 50-200 % 120 % ) 020E Vvybér 3: 0-5V
kalibrace 4° 0,5-4.5V
soucinitel T
0: PFima kfivka VF; 1: Povoleni DI1
Fima kfivka F5.33 tas zpozdent 0,0~360,0 s 0 @) 0521
Vicebodova kfivka V/F 2:
F4,00 Linearni VF x e 0 o 0400 Povolit DI2
! Vyber kFivky Ctvercova kFivka V/F F5,34 tas zpozdént 0,0~360,0 s 0 O 0522
3-11: Kfivky VF na mocninu 1,1-1,9,
DI energeticky zakaz
resp F5,35 tas zpotdént 0,0~360,0 s 0 @) 0523
F4.01 Manudintoct moment 0,1-30,0%, 0 automatické 2vyent tozivého momentu Model X @] 0401 DI energeticky zdkaz
posileni nastaveni F5,36 tas zpozdnt 0,0~360,0 0 O 0524
F4.02 0,00 Hz~F0,10 50,00 Hz [ ] 0402 0: Uzavfeni je platné 1:
frekvence Odpojeni je platné LED bity:
Viastni nastaveni Vstu| s e
. 0,00~F4.05 3,00 Hz [ ] 0403 P DI1 terminal LED desetimistny:
Fa.03 frekvence F1 F5,37 terminal platny e ety 0000 ° 0525
F4.04 \I\asmi:-aft:}flni 0,0~100,0% 10,0 % ° 0404 stav je nastaven na 1 DI2 termindl LED 100 bitd: DI3
napet terminal LED tisice: DI4
Viastni nastavent "
F4.05 frekvonce 2 F4.03~F4.07 5,00 Hz [ 0405 termingl _ '
406 Vst nastavent 001000 % 15.0% ° 0406 0: Uzavreni je platné 1:
F4. napéti V2 g / ! Odpojent je platné Bity
Viastni nastavent
F4.07 F4,05~F4,09 8,00 Hz [ 0407 Vstup LED: Al
frekvence F3 F5,38 terminal platny 0000 [ ] 0526
F4.08 \I\asmi:-zft:};ni 0,0~100,0 % 22.0% ° 0408 stav]e nastavenna 2 LED desetibitové: Vyhrazeno
ngp'e ! - LED 100 bitii: Rezervovano
F4.09 ;:f:;;’::z:”; " F4.07~Jmenovité frekvence motoru F2.04 12,00 Hz [ ) 0408 LED tisice: Rezervovano
Reléovy vystup 1 0: Zadny vyst
F4.10 :“Epetlw‘ 0,0~100,0% 31,0% ) 040A F6.02 o ¥ 1. StHidat hast 2 o) 0602
Kmitani 2: Chybovy vystup (fail-stop)
F4.11 potlacuije zisk 00-100 5,0 O 0418 4: Prichazi frekvence
Kmitani 5: Provoz pfi nulové rychlosti (Zadny vystup pfi
F4.12 potlageni 1-1000 ms 50 ms O 040C zastaveni)
. : Cyklus okoncen
doba filtrovani ::; (P:‘lfl ! kPLC d| k "v 15
Magneticky (oK Model : PFidel kumulativni €as 15:
F4.13 b:zggs)lkcz?s; 0-500 % na:av:m. O 0A17 Pfipraveno ke spusténi
Virtualni VDO 17: Bylo dosaZeno horni mezni frekvence 18:
0: Neplatné F6.06 vystup Dosazeno dolni mezni frekvence (souvisejici s 0 [ ] 0606
F4.16 Funkce AVR 1: Uginné 0 @) 0410 vybér provozem)
. 19: Vystup stavu podpéti 20:
s . Nastaveni komunikace
F4.29 zv;;jj“:’;;k 0-500 % 100 % @] 0419 24: Nastal kumulativni €as zapnuti 40:
Nastal tento ¢as spusténi
EVF totivg moment 41: Uzivatelsky definovany vystup
F4,30 zvysuje filtr 1-1000 ms 20ms @] 041A 1 42 Uzivatelsky definovany
Cas Vystup2 45: Zpétny chod
EVF totivg moment
F4.31 klompenzace 0-500,0 % 0% @] 041B 0: Provozni frekvence
Ziskat 1: Nastavte frekvenci 2:
e wtgmoment Vystupnf proud
F4.32 kompenzuje 1-1000 ms 100ms (@] 041C F6.11 Rearvovdno 3:Vystupni moment 0 (@] 0608
na dobu filtrovani 4: Vystupni vkon
Multifl'mkEnl' 0: Nefunkéni 5: Vystupni napéti
F5,00 vstupni svorka 1: Rotace vpfed (FWD) 2: Chod vzad 1 L] 0500
1(DI1) (REV)
Multifunkéni 3: THvodicové ovladani 8: Rezervovano
F5.01 Vstupni terminal provozu 4: Jog rotace vpred 2 [ ] 0501 9: Rezervovéno
2 (D12) (FJOG) 5: Jog vzad (RJOG) 10: Rezervovano
Multifunkéni 6: Terminal UP 11: Rezervovano
F5.02 Vstupni terminal 7: Terminal DOLU 9 [ ] 0502 12: Nastaveni komunikace 13:
3 (DI3) 8: Parkovani zdarma vystup AO1 Otécky motoru
Multifunkéni 9: Reset poruchy (RESET) F6.12 vyber 14: Vystupni proud 0 @] 060C
F5.03 vstupni svorka 10: Chod je pozastaven 12 [ ] 0503 (0-1000A, odpovida 0-10V)
4 (D14) 11: Externi porucha normalné otevieny vstup 15: Vystupni napéti
A1 se pouziva jako 12: Svorka 1 vicestupfiového pikazu rychlosti (0-1000V, odpovida 0-10V)
DI terminal 16: Napéti sbérnice (0-1000V, odpovida
F5.04 funkce 13: Vicestupfiovy pFikazovy terminal rychlosti 2 0 L] 0504 0-10V)
vybér F6.13 Rezervovino 0 O 060D
14: Vicestupiovy piikazovy terminal rychlosti 3 rors E— T 1000%1000% o o 060F
. vystupni signal ! ! ’
15: Vicestupfiovy piikazovy terminal rychlosti 4 “stup AOT
F6.16 vt - 10:00~10:00 1,00 [ J 0610
16: Vyberte svorku 1 pro dobu Vstupy Tele 1
zrychleni a zpomaleni F6.20 ystupy rete | 0,0~360,0' s 0 O 0614
Ty P doba zpozdéni
17: Zvolte svorku 2 pro dobu zrychleni <tuo VDO
a zpomaleni F6.22 Wstup VD 0,0~360,0 s 0 @] 0616
18: Prepinani zdroje frekvence 19: Nastaveni c“lz,"‘;m"'
. . relé
NAHORU/DOLU je vymazéno »
Virtualni VDI 20: Spustte pFikaz ke spinanf svorek 21: F6.24 odpoji 0,0~360,0 s 0 @) 0618
£5.10 terminal Zrychleni a zpomaleni zakdzano 0 ° 050A :;QSB
g funkce i
vybér 22: PID pozastaveno F6.26 ?dpo{l B 0,0~360,0s 0 O 061A
23: Reset stavu PLC 30: Cas zpozdén
Rezervovéno 0: Pozitivni logika
31: Rezervace 1: Inverzni logika
32: Okamité stejnosmérné brzdéni .
35: Smér pisobeni PID je obracend 6.2 Reléovy vystup CislicerY 0 o 0618
svorka F6.27 aktivni troven Deset: RL1
36: Externi parkovaci svorka 1 37: Prepinaci
svorka fidiciho piikazu 43: Prepinani Sto: RL2
parametr(i PID, svorka 44: UZivatelem Tisice: vY1

definovana porucha 1
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- BERAN - BERAN
Kéd méno Rozsah ychozi Funkce Kéd méno Rozsah ychozi Funkce
! W Adresa ! W Adresa
0: Provozni frekvence \ngl)téisliF?: pkrvnl’ sada zobrazeni 0:
ystupni frekvence
1: Nastavte frekvenci 2: .
1: Dané frekvence
Napéti sbérnice 2: Napéti sbérnice
3: Vystupni napéti 3: Vystupni napéti
Definovéno utivatelem 4: Vystupni proud 4: Vystupni proud
F6,28 ystu 0 O 061C \stuom v
;yybéf(Exn 5: Vystupni vykon 5: Vystupni vykon
6: VWystupni moment 6: Vystupni moment
7: Stav vstupu DI
7-8: Vyhrazeno .
4 KIEVE:SEF 8: Stav vystupu DO
9: Vstup Al F7.05 \ggazit 9: Napéti A1 3421 O 0705
10: Rezervace parametry A: Rezervovéno
Jednomistné: Porovnani testovacich i ';etl;g(;v::mm
metod 0: rovno (EX == X1) D: Nastaveni PID
1: vétsi nebo rovno 2: E: Zpétna vazba PID
\brino uvatelem mensi nebo rovno F: PLC stupefi
F6.29 srovnani 3: Porovnan intervald (X1 < EX < X2) 4: 0 O 061D LED desetibitov: Druhé sada displejd
metoda 1 Bitovy test (EX & X1=X2) LED Hundred-bits: zobrazeni tFeti skupiny
o resim: Tisice bitli LED: zobrazeni ¢tvrté
Deset bit(i: Vstupni rezim 0: skupiny
Vystup falesné hodnoty 1: F7.06 Zobrazeni rychlosti 0,0001~6,5000 0,3000 O 0706
Vystup pravdy ;:éo'll:
76,30 ot 0~65535 0 o 061E Fr.07 teplota o100 - ° 0707
Usmériiovaci mistek
rm—— F7.08 teplota 0-100 - © 0708
Vvystupy a ~ et
F6.31 srovnani 0~65535 0 o 061F F7.09 5:;““ ativni bé 0~65535h - @] 0709
hodnota 1
Produkt
F— F7.10 Cislo. - - @) 070A
vystupy a ~ v,
F6.32 srovnani 0~65535 0 o 0620 F7.11 \Slzrzeare - - @] 070B
hodnota 2
F7.12 Rezervovino O 070C
Kumulativni
Usivatelsky definovane F71 i 0-65535h - @) 070D
F6.33 vystup Stejné jako F6.28 0 O 0621 3 doba zapnuti
vybér (EX)2 Kumulativni
F7.14 moc - @] 070E
spotieba
F6,34 srownant Steine jako F6.29 0 e} 0622 Vystupnivikon
6.3 o €jné jako F6. F7.16 oprava 0-100,0 % 10,0 % @) 0A1A
faktor
Usivatelsky definované " —
F6,35 mrtvé z6na 2 0~65535 0 o 0623 Displej napajent 0 - Procento zobrazeni vykonu (%) 1 - 0
[EEE— F7.17 dimenze i ' O 0A1B
. vybér Zobrazeni vykonu v kilowattech (KW)
t
76,36 e e 0~65535 0 ¢) 0624 brovorjogT
hodnota 1 F8,00 frekvence 0,00~F0,10 2,00 Hz O 0800
Usivtelsky definovan 2 nastaveni
vystupy a ~ > Jog
F6,37 srovnani 0~65535 0 o 0625 F8.01 akcelerace 0,01~650,00 s 10:00 O 0801
hodnota 2 cas
Bity LED: vybér ovladani termindlu 0: Jog
Neplatné pro piikaz terminalu 1: Plati F8.02 ég:malenl 0,01~650,005 10:00 O 0802
ro prikazy termindlu
proprivazytermindlu F8.03 ?:;;'erace 0,01~650,00s 10:00 O 0803
Klavesnice LED 10Ob|tu: vybér ovladani Z o
F7.02 Kiavesa STOP komunikace 0100 O 0702 F8.04 ésfgna ent 0,01~650,00 5 10:00 O 0804
rozsah 0: Neplatny pro komunikaéni pfikaz 1:
Akcelerace X
Plati pro komunikacni pfikazy LED F8.05 cas3 0.01~650,00 10:00 O 0805
100 bitd:: vyhrazeno F8.06 %sg'amle”' 0,01~650,00's 10:00 O 0806
LED tisice: vyhrazeno Akcelerace .
Cislice LED: zobrazeni prvniho parametru 0 F8.07 Casd 0,01~650,00 s 10:00 O 0807
Vstupni frekvence F8.08 ?E:Tale”' 0,01~650,00s 10:00 O 0808
1: Dana frekvence Stav nouze
2 Napéti sbérnice F8.09 ;;;malem’ 0,01~650,00 s 10:00 O 0809
3: Vystupni napéti cas
4: Vystupni proud £8.10 oo 0,00~F0,10 0,00 Hz O 080A
5: Vystupni vykon Skok
6: Vystupni moment F8.11 frekvence 0,00~F0,10 0,00 Hz O 080B
7: Stav vstupu DI 8: amplituda
) Reverzni mrtvy —
Kidvesnice Stav vystupu DO 9: F8.12 as 0,0~120,0s 00s (@] 080C
operace Napéti A1 Prijezd - . .
F7.03 displeje ) 3420 O 0703 F8.13 £as tohoto behu 0~65 000 min 0min (@] 080D
parametr 1 A Rezervovéno Tato doba béhu 0: Pokratujte v bé
a : ljte v béhu
B: Rezervovéno F8.14 dosahne o ) 0 O 080E
C Reservosine Vybér akce 1: HidSeni o chybg
. Terminal 0: Neplatné
D: Rezervovéno F8,15 Klepani je 1+ Utinn 1 O 080F
y p : Ucinné
E: Otacky motoru prednostné
Prednastavent PID
F: Nastaveni PID P .
prepinani 0: Cas
LED deset bit(i: Zobrazi se druhy F8.16 St’a\{ 1: PFepinani podle hodnoty zpétné vazby Al 0 o 0810
parametr vybér
PID AL
LED 100 bit0: zobrazeni tfetiho parametru spbtnavazba o
e 0,0~F8.18 45,0% 0811
LED tisice: Zobrazeni ¢tvrtého F8.17 prepina
parametru minimalini
LED &islice: zobrazenf prvniho parametru 0: PID AT
. 2pétna vazba -
PID zpétna vazba F8.18 prepina F8.17~100,0 % 550% o) 0812
1: Stupefi PLC maximum
hodnota
2: Rezerva
PFepravce
3 Ryenlostzpeine vazby frekvence je 0: Nezavislé na teploté
rel .
: F8.19 1 O 0813
4 Vyhrazeno upraveno s 1: Zavisla na teploté, >75, 1,0 kHz
5: Vyhrazeno teplota
6: Vyhrazeno Nastavte
Klavesnice 7: Rezervovéno kumulativni
operace 8: Rezervovdno 0 o 0704 F8,20 2apnuti 0h~65 000 h Oh (@) 0814
F7.04 icolei P ’
displeje 9: Aktualni Cas zapnuti A: &as prijezdu
parametr 2 Aktualni uplynuly ¢as B: Nastavte
Rezervovano F8.21 kumulativn{ bh 0h~65 000 h 65000 h o) 0815
C: Nastaveni komunikace D Cas prijezdu
. Rezervovéno
E: Hlavni frekvence X zobrazuje F: Nastavte
Indikator LED pomocné frekvence Y F8.22 kumulativni béh 0: Pokracujte v béhu 0 ° 0816

displeje Deset bit(i: Zobrazi se druhy
parametr

LED 100 bitt: zobrazeni tfetiho parametru

LED tisice: Zobrazeni ¢tvrtého
parametru

¢as dosahnout
akce

1: Hld3eni o chybé




2 BERAN 2 BERAN
Kaéd méno Rozsah ychozi Funkce Kaéd méno Rozsah ychozi Funkce
. W Adresa . W Adresa
Nastavte Probud'se
kumulativni 0: Pokraguite v b&hu F9.31 prah 0,0 %~100,0 % 20,0 % O 091F
8,23 doba zapnuti s Poxracjte v - 0 [ ) 0817
g p 1: HidZeni o chyb&
dosahnout
akce F9.32 Zpozdéni probuzeni 0,0~3600,0s 305 @] 0920
0: Zadéno &islo PID klavesnice frek
Minimalni 0:F0,14 (niZ3i frekvence;
PID T:;JI\:edeny' potenciometr klavesnice 2 F9.33 vylsntl:; n 1:0Hz ( ) 0 [ ) 0921
£9,00 °.V'a‘,’|a‘ dava 3+ Rezervovano 0 0 0900 P—
zggr';? 4 Rezervovino F9,36 horni alarm 0,0-100,0 % 100 % @) 0924
) 5: Uvedena komunikace RS485 omezit
6:Je uvedena vicesegmentova rychlost PID rozbite 0: Doba vypadku neni
F9,37 detekce dratu o . 0 @) 0925
pr— oot detekovana 1: Detekce vypnuti
F9.01 &islo PID 0,00~100,0 % 50,0 % O 0901 Pretizenf motoru s
dany FA.00 ochrana 1 O 0A00
moznosti 1: Zapnout
il e e Pretizeni motoru
0: Ciseln4 zp&tna vazba PID klavesnice FAO1 ochrana 0,0~250.0% 100,0% o 0A01
1: Zpétna vazba potenciometru klévesnice faktor
PID regulator 2: ANl Pretizeni motoru
F9.02 P sonal | 3z 2 o 0902 FA.02 varovani 20,0~250,0% 80,0% O 0A02
zdroj 4: Rezervovano soucinitel
5! Rezervovano Frekvence
6: Zpétna vazba komunikace RS485 FA.03 limity 0,00 Hz - 99,99 Hz 0,00 Hz @) 0A03
FA04 Prepetl 0-500 % 100% o 0A04
Jednotlivé bity LED: vybér funkce zpétné ;?m f'ts
vazby FA.05 e 110%-150% 135% O 0A05
od zastaven
0: pozw(ivrTi charakteristika 1: negativni PFepéti
charskteristika i FA.06 filtrovani stanka 1-1000 ms 5ms O 0A06
I';;g) 10 bitG: Vybér sméru nastaveni cas
Nadmérmé atracend sazbs
F9.03 Ci’llf}bréel?u\ace 0: Reverzni zékaz 0100 @) 0903 FA.07 ziskat 0-500% 20% © 0A07
1: Reverzni povolent FA.08 "Ferje"’e,’:ed 100 % - 200 % 150 % O 0A08
LED 100 bitGi: vybér zarovnani ;\)//IE lostl t" ——
ira preteceni
0: Zarovnani mimo stfed FA.09 doba filtrovani 1-1000 ms 20ms O 0A09
1: Zarovnani na stied
. FA.10 Rezervovéno @) 0AOA
LED tisice: vyhrazeno
Maximalni - —
F9.04 rozsah 0~100,0 100,0 O 0904 FA11 Vstupni féze e 1 O 0AOB
zpétnovazebni signal ochrana proti ztrété 1: Zapnout
Umérny
F9.05 Jekatp 0,00~100,00 1,00 @) 0905 At Vystupni faze - ] o 0AGC
F9.06 Tregrace 0,00~10:00 0105 o} 0906 ) ovanapronzeité | 1:Zapnout
;?)Szdﬂ Ztrata faze
F9.07 Zisk D 0,00~10:00 0,005 O 0907 FAL3 ggfr:x;r:: 0,0~999,9 % 15.0% o 0AOD
Invertovat uroveri detekce
F9.08 prerutent 0,0~F0,10 0,00 Hz @) 0908 —— -
frekvence Jedngmlstne.vZ:‘apne kompenzaci
F9.00 PID regulace 0,0~100.0% 00% o 0909 predikce napéti
- limit odchylky . . . PWM Deset: 0: SSSU, 1: DSDU Stobitovy: rezim
F9.10 Rozdil 0,00~100,00 % 0,10% @) 090A FA.14 parametr nahodného prenasete 0: Ndhodny 0000 L 0AOE
omezujici nastaveni
Fo.11 ména rastaveni 10 0,00~100,00's 0005 O 090B prenatet
cés - 1: Nahodny vektor 0
F9.12 Z‘:::af;:::\j ;l“ 0,00~60,00'5 0,005 O 090C Jednobitovy: Hardwarovy proudovy limit
- (CBO)
PID vystup "
Fo.13 doba filtrovani 0.00~60,005 0008 O 090D 0:Wypnuto 1: Zapnuto
F9.14 ;Jig;éggy 0,00~100,00 1,00 @) 090E P Deset: Hardwarova prepétova ochrana 0: Vypnuto
aktudlni a
Integrace FA.15 " 1:Zapnutto 1110 @] 0AOF
9 0,00~10:00 0,10 090F napéti e
Fo15 Cas (Iizl ° © ocr?rana Sto bitd: ¢as SC filtru 1 - F
Rozdil y
F9.16 Jisk D2 0,00~10:00 0005 O 0910
0: Nepfepinat Tisice: Doba filtrovani OC 1
Parametr 1:PFepinani svorek F
F9.17 prepinani 0 O 0911 Chranano CBC
podminky 2: Automatické prepinani podle FA.16 Bod 100~220 % 180 % O 0A10
adehylky Pretizeni CBC
Fo.18 ngz:‘r;‘;\ka . 0,0~F9.19 200% o) 0912 FA17 doba ochrany 1~5000 ms 500 ms @) 0A11
Prepnout Pfipojnice
F9.19 odchylka 2 F9.18~100,0 % 80,0 % @) 0913 FA1S8 g?ﬁrpaerrla 40,0 %~100,0 % 100 % e} 0A12
F9.20 PID precvolby 0,0~100,0% 00% O 0914 bod
VyStUpy
= Software Model
F9.21 PID predvolby 0,0~65000 5 00s @) 0915 FA.19 prepéti 200,0 V~800,0 V ) @) 0A13
vystupni doba béhu bod nastavent
Pozitivni Pocet
F9.22 maximéing 0,00~100,00% 1,00% @) 0916 FA.20 tasy 0~5 0 @) 0A14
dva vystui
odcvrf Ikpy sebeobnoveni
Dvoii y y Interval
"j’olh'tlllk"ysmp FA.21 mezi vinou 0,1~100,0 s 105 0A15
F9.23 e 0,00~100,00 % 1,00% O 0917 sebeobnovent
maximum FC.00 :21‘;‘;“0“ 1~247 1 0C00
Jednomistné: integralni oddélen 0: T
Nepl\atne 15 600 bps
1: Uginné
alni 2: 1200 bps
Integralni
F9.24 i Deset bitd: Vystup na limit, zda 0 O 0918
atribut ystup ' .
Y zastavit integraci deleni 3: 2400 bps
saeleni .
0: Pokracujte body FC.01 4: 4800 bps 5 @) 0co1
1: Stop Credits 5: 9600 bps
Dolni hranice 6: 19200 bps
F9,25 g?jd’;‘gjf:m, 0,0~100,0% 00% @) 0919 7: 38400 bps
poplach 8: 57600 bps
Prestévka na pétnou vazbus 9: 115200 bps
F9.26 . 0,0~120,0s 00s O 091A ps
Cas detekce — 0: (8.N.2) 8 bitti, zadny kontrolni soucet, 2 stop
0: Pokratujte v provozu PID bez Data Modbus bity 1: (8.E.1) 8 bitd, suda kontrola, 1 bit stop bit
hl&Seni poruch FC.02 format 3 @] 0C02
1: Zastavte a nahlaste chybu (manuaini reset) 2:(8.0.1) 8bitowy, lichy, 1bitovy stop bit 3: (8.N.1)
Zpétna vazba 2 Pokratui . B 8 bitd, z4dny kontrolni soucet, 1 stop bit
F9.27 odpojeni : Po' racujte v provozu PID a vystupni 0 o) 0918 Modbus
vybér akce signal alarmu FC.03 sdéleni 0~20 ms 2ms O 0C03
3: Spustte na aktualni frekvenci pro vystupni zpozdéni odezvy
signél alarmu Casovy limit
4 Zastavte a nahlaste poruchu (automatick reset) FC.04 tMn(;adT)Ius 0,0 (neplatné), 0,1 5~60,0s 0s o) 0C04
0: Normalni PID gleni
Fo.28 it o 0 o 091¢ oo
1: Hibernace PID FD.00 p -100 %~100,0 % 0 o) 0D00
rychlost 0
F9.29 Préh spanku 0,0 %~100,0 % 60,0 % o 091D FD.01 ‘n//"::;:?ﬁﬂvé - 100 %~100,0 % 0 o) 0D01
Vicestupiiové
FD.02 -100 %~100,0 % 0 @] 0D02
F9.30 Zpoidént spinku 0,0~3600,0s 30s @) 091E rychlost 2.
FD.03 Vicestupfiové -100 %~100,0 % 0 o) 0D03
rychlost 3




2 BERAN 2 BERAN
Koéd méno Rozsah ychozi Funkce Koéd méno Rozsah ychozi Funkce
! W Adresa ! W Adresa
FD.04 vicestupriove ~100%~100,0 % 0 e} 0D04 Vyber Casu
ry,( o — PLC segment
FD.05 VicestupRiove -100 %~100,0 % 0 O 0D05 FD.40 11v provozu 0,05 (N)~6553,5s (h) 00s(h) O 0D28
rychlost 5 Eas
FD.06 Vicestupriové ~100%~100,0 % 0 o) 0D06 Sekce PLC 11
fychlost6 __ akcelerace
FD.07 Vicestupriové ~100%~100,0 % 0 o) 0D07 FD.41 a 0~3 0 o 0D29
ryych\os(?v _ zpomaleni
FD.08 VicestupRové 100 %~100,0 % 0 o 0D08 Vbar Casu
'yf"‘“‘sv _ PLC segment
£D.09 Vicestupiiové 100 %~100,0 % 0 o) 0D09 FD.42 12 provozu 0,0 s (h)~6553,5 s (h) 0,05 (h) O 0D2A
rychlost 9 &as
FD.10 Wc;“‘::’z""é 100 %~100,0 % 0 O 0DOA I;Iic seg':r;ent’
rychlost zrychleni
FD.11 Vicestupiiové 100 %~100,0 % 0 O 0DOB FD.43 a . 0~3 0 O 0Db2B
rychlost 11 zpomaleni
FD.12 Vicestuphiove -100%~100,0 % 0 e} 0D0C Vybér éasu
rychlost 12 PLC segment
FDA3 Vicestupfiové 100 %~100,0 % 0 e} 0DOD FD.44 13 provozni 0,0 s (h)~6553,5 s (h) 0,0s(h) O oD2C
rychlost 13 cas
FD.14 Vicestupriove ~100%~100,0 % 0 o 0DOE :;c;;gmzx
rychlost
FD.15 Vicestupfiove ~100%~100,0 % 0 o} ODOF FD45 a ] 0~3 0 © o0p2D
rychlost 15 zpomaleni
Tber &
0: Zastaveni na konci jednoho behu \;)Llces;;:e‘:n
D16 PI:‘OVOZ PLC 1 Konecnei hodnota je zachovana na konci 0 e} 0D10 FD.46 ]4 provozni 0,0 s (h)~6553,5s (h) 0,05 (h) O OD2E
reimu jednoho béhu cas
Sekce PLC 14
2: Pokratuite ve smyece kcelerace
Bit: FD.47 a 0~3 0 @] OD2F
0: Vypnuti si nepamatuje 1: \z/};;ggaél:sn‘lj
PLC Vypnuti paméti PLC segment
. FD.48 15 v provozu 0,0 s (h)~6553,5 s (h) 0,05 (h) O 0D30
FD.17 \F?;’:\:‘éu;l Deii“ 00 O 0D11 cas
wybér 0: Z&dna pamét na prostoje 1: Sekce PLC 15
Vypinaci pamét PLC faze akcelerace
\minact £4 - FD.49 a 0~3 0 O 0D31
2: Vypinaci faze PLC paméti a doba zpomaleni
chodu vybér Easu
FD.18 PLCsegment0 | g g (h)~6553,5 s (h) 005 (M) o} 0D12 .
. cas béhu . i ’ Provoz PLC 0:s
FD.50 1 h 0 @] 0D32
casous fednotka A
2: min
0: Je uveden funkéni kéd FD.0O 1:
Je uveden AI1
PLC segment 0 Vicesegmentové 2: Rezerva
akcelerace rychlost 3: Potenciometr klavesnice
FD.19 a 0~3 0 @] 0D13 FD.51 instrukce 0 4: Retence 0 o 0D33
zpomaleni dany zptisob 5: PID
vybér casu 6: Pfednastavena frekvence (F0.08) je
dana, UP/DOWN Ize upravit
i i 0: Neplatné
FD.52 Vicerychiostaf eplaine ] 0D34
prednostné 1: U&inné
PLC segment 1 ~ FE.00 Uzivatelské hesl 0~65535 0 OE00
FD.20 provozni doba 0,0 s (h)~6553,5s (h) 0,05 (h) O oD14 . Zivatelské heslo
Sekce PLC 1 0: Nezamykat - )
akcelerace Parametr a 12: iamikvf\fnkcmch parametri s
FD.21 a 0~3 0 O 0D15 : Funk&ni parametry a zamel laves
Zpomaleni FEO1 :j)’,"g“é": e (kromé RUN/STOP/JOG) 0 o 0801
Vybér casu 3: VEechny funkeni parametry a tlaitka jsou
PLC segment 2 uzamecen;
FD.22 provozni doba 0,0 s (h)~6553,5 s (h) 005 (h) O 0D16
PLC segment 2 7 skupina D monitoruje skupinu parametr(
akcelerace Funk
FD.23 a 0~3 0 O 0D17 unkce o Zasiléni postou
ZPsfnaJeni k6d Jméno Minimalni jednotka PFfeména adresa
vyber casu
PLC segment 3 ~ DO Group Monitoruje skupinu parametru
FD.24 provozni doba 0,05 (h)~6553,5 s (h) 00s(h) O 0D18 P )] pinu p.
Sekce PLC 3 D0,00 Provozni frekvence (Hz) 0,01 Hz €] D000
akcelerace
FD.25 a 0~3 0 e) 0D19 D0.01 Nastavit frekvenci (Hz) 0,01 Hz <} D001
\Zlggg:aél:;i D0.02 Napéti sbérnice (V) 01V O D002
FD.26 :;':EVZEZ?]T::;: 0,0s (h)~6553,5's (h) 005 e} OD1A D0.03 Vystupni napéti (V) 1V © D003
PLC segment 4 D0.04 Vystupni proud (A) 0,01A O D004
akcelerace ., P
FD.27 a 0~3 0 O 0D1B D0,05 Vystupni vykon (kW) 0,1 kw O D005
\Zgggﬂrag:g& D0.06 Vistupnitoghy moment 99 01% o D006
FD.28 ::::EVZEZ?]T::;: 0,0 s (h)~6553,5 s (h) 005 (h) @) oD1C D0.07 Stav vstupu DI 1 O D007
Sekce PLC 5 D0.08 Stav vystupu DO 1 O D008
akcelerace .
. Napéti AI1 (V, 0,01V D009
FD.29 a 0~3 0 @) oD1D D0.09 apéti v) @)
zpomaleni D0.10 Rezervovino - €] DO0A
vybér casu
D0.11 : - @] D00B
FD.30 SegmentPLCE | 0,05 (h)~6553,5s (h) 00sh o O0D1E ez
“S°e°k"ce a3 D0.12 Teplota modulu °C @] Do0C
akeelerace D0.13 Pocitat hodhnotu 1 ¢} DO0D
FD.31 a 0~3 0 e) OD1F
zpomaleni D0.14 Zobrazenf rychlosti natitani 1 O DOOE
vybér ¢asu
032 Segment PLC 7 0,0's (h)~6553,5 s (h) 00s(h) 0 0D20 D0,15 Nastaveni PID 1 (@) DOOF
Sekce PLC 7 D0.16 Zpétna vazba PID 1 © D010
akcelerace
FD.33 a 0~3 0 e} 0D21 D0.17 PLC stupefi 1 €] D011
\Z,)‘fg;”rac'::‘: D0.18 PR— 1 @) D012
FD.34 f}fg\'[‘;i:f;i: 0,0's (hy~6553,5's (h) 00s(h) ¢) 0D22 D0.19 Rychlost zpétné vazby Gednotka: 0,1 H2) 0.1 Hz o D013
SEkcIe PLC8 D0,20 Rezervovino - © D014
akcelerace
FD.35 a 0~3 0 O 0D23 D0.21 Rezervovano - O D015
zpomaleni
vybér &asu D0.22 Rezervovino - (@) D016
PLC segment 9 ~
FD.36 provozni doba 0,05 (h)~6553,5s (h) 005 (h) O 0024 D0.23 Rezervovéno - ¢} D017
Sekce PLC9
aﬁcgleerace D0.24 Rezervovino R o D018
FD.37 zapomalenl’ 0~3 0 o 0D25 D0,25 Aktudlni &as zapnuti 1 min €] D019
:{?ér Easut D0,26 Aktudlni doba provozu 0,1 min o DO1A
segment
. 0,0's (h)~6553,5s (h 005 (h @] 0D26
FD38 10promschopnost oy ® 0 D0.27 Rezervovéno - €] D01B
PLC segment
£D.39 ;0 zrychleni 0~3 0 e} 0D27 D0.28 Nastaveni komunikace 0,01 % €] D0O1C
zpomaleni D0.29 Rezervovéno - (@) DO1D




Funkce Zasilani pos Chyba e P ; o
Kéd Jméno Minimalni jednotka Pfeména a d;:s: K g d Typ poruchy PFi¢ina selhani protiopatFeni
DO Group Monitoruje skupinu parametrt
Setrvaénost zafizeni je pFili§ velka Zvyste dobu zrychleni
DO0,30 Zobrazeni hlavni frekvence X 0,01 Hz o DO1E
D0.31 Zobrazeni sekundarni frekvence Y 0,01 Hz ] DO1F
Err09 podpéti Vstupni napéti je prilis nizké Upravte vstupni napéti na
normélni rozsah
8 Skupina E - chybova hlaseni
Z4té7 je prilis velkd nebo se motor Snizte zatizeni a zkontrolujte
Parametr nézev rozsah a popis Atribut Zasilani postou Fetizeni zastavil motor a mechanicky stav
adresa Er0 P
ménice
B bléma: 0
€z propiem: » . Vykon frekvenéniho Vyberte frekvencni ménic s
nadproud pfi zrychlovani Y Y
Erro’; pri zrye ménice je prilis maly wy&sim vykonem
Nadproud pfi zpomalovani:
Err03 Parametry ochrany motoru proti Resetuite paramet
Nadproud pii konstantni rychlosti: pretizeni nejsou spravné nastaveny Ve p i
Erro4 Err1l Motor je
prepéti pfi zrychlovant: pretizeny Motor je pfili§ velky nebo se motor Snizte zatizeni a zkontrolujte
Err05 zablokoval motor a mechanicky stav
PFepéti pfi zpomaleni: Err06
PFepéti pii konstantni rychlosti:
Err07 . )
typ posledni chyby Podpéti: Err09 Porucha motoru ziknzrl?ﬁtlg;?jgtaefg:\é
EO,00 Petizeni ménite: Err10 O E000
PretiZeni motoru: Err11
Ztrata vystupni faze: Err13
Prehrati modulu: Err14 Lo .
Externi chyba: Err15 V kabelu o'd ménice k motoru je
Chyba detekce proudu: Err18 abnormalita Odstrafite problémy s kabelem
Vyjimka ¢teni a zapisu .
parametru: Err21 Erri3 Asynjelrle nebo‘
Chyba ¢teni a zapisu EEPROM: ghybi faze na vystupu
Err22
Df)sa.zena kumulativni doba Trifazovy vystup ménice je Zkontrolujte, zda je tfifazové
béhu: Err26 nesymetricky, kdyZ motor b&z vinuti motoru normalni a
PID: Err31 odstrarite zavadu
Frek dobé °
rekvence v dobé o
£0,01 posledni poruchy 0.0Hz-Maximalni frekvence E001 IGBT modul ménice je poskozeny Vyhledejte technickou podporu
Aktudini v dobé o Okolni teplota je pfili3 vysoka Snizte okolni teplotu
E0,02 uen v dobe 0,00-655,35 £002
posledni poruchy Vzduchovy kanél ménice je ucpany Vylstate vaduchouy kandl
£0.03 Napéti sbérnice v dobé 810V o £003 — prehfivani ménice Ventilétor je poskozenyi Vyménte ventilétor
' posledni poruchy
S inalu v dob& Termistor v modulu ménice
E0,04 p;as\llethr:mplgf Lér\: o 0-15 o E004 je pogkozen Vyhledejte technickou podporu
] | poruchy -
£0.05 Tep:o;a méniﬁehv dobé ocssa o £005 Err1s Periferni selhani ‘;i::;::i':h’c:z svorek DI pro Odstrate problémy s externimi signaly
, posledni poruchy -65535
Hostitelsky pocitac funguje Zkontrolujte kabelaz
4 bng i
E0,06 Chybna teplota modulu 0-100 °C @] E006 von hostitelského potitate
LED jednotky bity: Smér e Sdéleni chyba Komunikace R5485 Zkontrolujte komunikani kabel
chodu 0: Vpred 1: Vzad " selhani
LED desitky bity: provozni stav
. L o Odstavka Komunikaéni parametr FC group Nastavte komunikaci
E0,07 Chybny stav ménice 1 Stala':gl/chllost O E007 je $patné nastaven parametry spravné
rychleni
3: Zpomaleni
LED 100 bitdi: rezervovano
LED tisice: rezervovano Err18 (E;;tzekce proudu Autotest obvodu se nezdafil Vyhledejte technickou podporu
£0.08 Doba b&hu pfi chybé (od 0~65535H o £008
’ tohoto zapnuti) .
Err21 Preteceni dat chybaRidici desky Vyhledejte technickou podporu
£0,09 So:a :vé:u)pﬂ chybé (z celkové 0~65535H o E009
joby béhu .
Err22 f::;g’:lpiiem a Cip EEPROM je poskozen Vyhledejte technickou podporu
E0.10 Porucha vystupniho napéti 0~1500V O EOOA
10 Komunikacni registr RS485
EO0.11 Rezervovino o EO0B E
: unkce Parametr ; "
popis Adresa popis Popis dat Atribut
Skupiny E1-E4 jsou zaznamenany se skupinami EO
Sdéleni 1000H -10 000~ Odpovida maximu Citelné a
9 Hlavni chybové kédy a manipulace nastaveni 10000 (pocet znaku) frekvence + 100,00 % 2apisovatelng
Chyba e Gl A By
Kkéd Typ poruchy PFicina selhani protiopatreni 0001: Béh vpred Pouze piste
Nastaveni doby zrychleni/zpomaleni Prodiouzit . . 0002: Obratit béh Pouze piste
je pHiE krétké dobu zrychleni/zpomaleni
Nadproud pii 0003: Béhani vpred Pouze piste
zrychlovani Vykon frekvenéniho Vyberte frekvenZni ménic,
Err02 U " ktery odpovida vykonu motoru
Nadproud pii ménice je pfilis maly S .
Err03 ST azatezi Rizeni 0004: Reverzni béhani Pouze pist
Erron zpomalovani o 2000H - Reverzni ! ouze piste
rr X prikazy
Nadproud pfi X
konstantni rychlosti
Ve wstuonich Odstrafite zévady perifernich zafizeni a 0005: Volné prostoje Pouze piste
A —— zkontrolujte, zda nedoglo ke zkratu na
ménice doslo k uzemnéni stran& motoru )
nebo zkratu 000§. Zpomaleni Pouze piste
zastavi
Prepéti pfi P
zrychlovani Vysoké vstupni napéti Upravltle Ystupn\hnapell na
Err05 N normainirozsa 0007: Reset poruchy Pouze piste
Err06 Prepéti pfi
ch"b o zpor%alovam
a
g PFepéti pii Doba zpomaleni je pfilis kratka Zvyste dobu zpomaleni
kongtamni rychlosti BéZici stav 3000H 0001: Béh vpred pouze pro reni




Funkce Parametr . ’ Funkce Parametr . ’
. Adresa B Popis dat Atribut . Adresa B Popis dat Atribut
popis popis popis popis
0002: Zpétny chod - pouze pro ttenl 0004: Neplatna adresa - pouze pro tteni
0003: prerudeni - pouze pro cteni
0005: Neplatné data - pouze pro cent
100TH Provozni frekvence 2 desetinna mista pouze pro Zteni
(Hz)
0006: Neplatné zmény ~ pouze pro tteni
parametrd
1002H Nastavit frekvenci (Hz) 2 desetinna mista pouze pro rent
1003H Napéti sbérnice (V) 1 desetinné misto pouze pro cent 0007: Systém je R pouze pro tent
uzaméen
1004H Vystupni napéti (V) 1 desetinné misto poue proient
0008: Parametry se pouze pro tenf
1005H Vystupni proud (A) 2 desetinna mista pouze pro tteni ukladaif -
100 DH Teplota invertoru 1 desetinné misto pouzeproteni 11 Popis korespondencni adresy
Stavové data
sledovani Komunika¢ni adresa uvedena v tabulce funkZnich kodu je rezim zapisové paméti RAM, data se po ni neukladaji
1008H Stav digitainiho vstupu Dn-Di4 Szvpm,ja‘fa“f""ar"e Pt
itova zévazi ménic je vypnuty, v komunikaci pro p¥ikaz zapisu "06H", pokud je tfeba parametr vypnout
Klavesnice a ulozen, mél by byt pouzit zpiisob zapisu EEPROM, plvodni adresa RAM nejvy33i bit "0" zménéna na "F",
100 CH napéti potenciometru 1 desetinné misto pouze pro Eenf
erom prevedena na odpovidajici adresu EEPROM, napfiklad: "0XXX" zménéno na "FXXX", pFiklad prevodu adresy:
Lot P pouze pro cent
100AH Napéti AL (V) 1 desetinné misto Horni frekvence je FO12, komunikacni adresa zapisovaci RAM je: 000C a adresa odpovidajici
1000 FH Zobrazeni rychlosti natitani 1 desetinné misto pauze pro Grenf do EEPROM je: FOOC.
Doba zrychleni F018, adresa zapisovaci RAM je 0012 a adresa odpovidajici EEPROM je: FO12.
1012H PLC stuvert Pocet segmentd, ve
stupen kterych PLC bézi poutepro tent y L. e B .
Je tfeba poznamenat, Ze Zivotnost mazani a zapisu EEPROM je asi 1 milionkrat, po prekroceni poctu
0000: Bez problémi ~ pouzeproienl mazani a zépisu, ovlivni to spolehlivost ukladani dat, pokud to neni nutné, doporucuje se pouZit zapis
RAM pro fizeni komunikace.
0002: Zrychluje ~
nadproud pouze pro tenf
. - ~ s
12 Pozor na instalaci ménice
0003: Zpomalit _
nadproud pouze pro cent
go Bl
0004: Nadproud R . @
Konstantn rychlosti poue pro tent & 4 A100min AN
Zsod o]
0005: Zrychleny ~
prepéti pouze pro cent O
y
0006: Zpomalit ~
prepéti pouze pro treni
0007: PFepéti - pouze pro éteni \
konstantni rychlosti
i rye i T~
Stav poruchy
sledovani 8000H
0009: Podpéti ~
chyba pouze pro ttent
Poznamka: Minimalni instalaéni vzdalenost A je 100 mm a minimalni instalaéni vzdalenost
000A: Ménic R pouze pro eceni B je 50 mm; S vy$8im vykonem meénice pfiméfené zvySte uvedené vzdalenosti.
kmitoctu je pretizeny o S ey Si x . .
jep Y Pfi instalaci méni¢t nad sebou pouZijte usmériovaci plech, aby horni
méni¢ nenasaval teply vzduch z doIlniho ménice.
000B: Motor je
MV - pouze pro cent
pretizeny
000D: Vystup je mimo ~ o
o pouze pro tent
000E: Modul se
o - pouze pro cent
prehfiva
000F: Vné&jsi selhani - pouze pro reni
0012: Porucha detekce :
- pouze pro tent
proudu
0015: Vyjimky ¢teni pouze pro reni
a zépisu parametrd
0000: Bez probléms - pouze pro éteni
0001: Chyba piikazového
Kodu - pouze pro tenf
Sdélenf 8001H

2pBtna vazba na poruchu

0002: Sdéleni
chyba prenosu

pouze pro tten

0003: Chyba kontroly CRC

pouze pro cteni
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